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Opée napomene

VCS

Naputak za instalaciju
Vario Compact ABS-a

»VCS*

Napomene:

o Nadogradnju vozila odreduje
proizvoda¢ prikolice:

npr..  3-osovinska poluprikolica
tegljaca

sa zracnim ogibljenjem
s podiznom osovinom
s upravljatkom osovinom

o Odabir sistema i komponente
na temelju ove brosure:

trazeno:

3-osovinska poluprikolica tegljaca

vidi pod ,,1“ Prijedlozi za sistem
3-osovinska poluprikolica tegljaca
(stranica 14), postivati napomene za
podiznu i upravljacku osovinu.

odabrano npr.

4S/3M (4 senzora/ 3
modulatora), pridruzivanje
regulacijskih kanala INSR / IR
/ MAR u skladu sa slikom.

Svaki se VCS-sistem moze optimirati
s dva stajalista:

a) tehnicki
b) troskovi

WABCO-prijedlozi predstavljaju
tehnicki optimum.

Alternative pokazuju moguca
sniZzavanja troSkova. Pri tome bi se u
svakom sluc¢aju trebali u obzir uzeti
kasniji pogonski troskovi.

Alternative ni u kom slu¢aju ne smiju
dovesti do sistema koji tehnicki vise
nisu prihvatljivih kao npr. 2S/1M-
sistem u 3-osovinskoj poluprikolici
tegljaca.

Potrebne komponente za VCS 4S/
3M uredaj navedene su pod ,,2“
Komponente ili se mogu naruciti na
temelju liste dijelova odgovarajuce
sheme.

o Zadacéa prikljuénog vozila s
odgovarajué¢im senzorima
osovine i pneumatskom
izvedbom:

Ovdje navedene sheme (vidi pod ,,3“
Kociona shema) treba smatrati
prijedlozima. Izvedba je u
nadleznosti proizvodaca prikolice.

o Elektricno kabliranje:

vidi ,,2 WABCO strujna shema

841 801 188 0.

Napomene za ugradnju za kabliranje
kao i za komponente sadrzane su u
broSuri ,Vario Compact ABS (VCS)*“.
Wabco-publikacija: 815 100 006 3

Razlog:
— kotaci kod kojih nema provjere
senzorima mogu blokirati

— ve¢ jedna jedina pogreska u
sistemu moze dovesti do
prestanka funkcioniranja ABS-
a.

Tvrtka WABCO opcenito
preporucuje da se napajanje
naponom instalira samo preko ISO
7638 jer napajanja kocCionih svjetala
pokazuju izmedu ostalog sljedece
nedostatke:

— stalna samokontrola sistema je
zbog nedostajanja napajanja
naponom djelotvorna samo za
vrijeme postupka koc¢enja.
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VCS

Opc¢e napomene

Upute za instalaciju:

Spajanje ABS- relejnog ventila
4721950310

Pogresno —m;
12
4 2
Ispravno 4|I|:
Slika 1

— u slucaju pogreSke voza¢ moze
prikaz preko lampice upozorenja
uociti samo u retrovizoru (prilikom
voznje kroz zavoje i manevara
upravljanja djelomicno vise nije
moguce) te takoder samo za
vrijeme postupka koc¢enja.

— prekidaci ko€ionih svjetala
mnogih motornih kola nisu

Kod pneumatske instalacije opéenito
se mora paziti na to da tlak zalihe na
ABS-relejnom ventilu bude veéi od
upravljackog tlaka.

Zapamti:
Tlak zalihe > upravljacki tlak
inace vidi WABCO VCS

ekspertizu za prikljuéna vozila

Preporu¢eno mjesto ugradnje: Na
okviru vozila pri éemu specifikacije -
kao npr. vrijednosti ubrzanja ne smiju
biti prekoracene (vidi specifikaciju
proizvoda).

Za propisnu ABS-funkciju u
kombinaciji sa za to specificiranim
WABCO-upravlja¢kim uredajima je
opcenito vazno da kocioni tlak u
priklju¢enim kocionim cilindrima
moze dovoljno brzo slijediti onaj u
regulacijskoj komori ABS-relejnog
ventila.

Stoga volumen kocionog cilindra
kojeg regulira ABS-relejni ventil ne bi
u pravilu trebao ukupno iznositi vise
od 2 dm? (npr. 2 x 30").

Napomena:

Ne vise od 2 dm? volumen
kocionog cilindra jer inace
prilikom provjere vozila prema
ECE eventualno se ne moze
postivati kvaliteta ¢.

Duzina voda izmedu ABS-relejnog
ventila i ko€ionog cilindra trebala bi
biti Sto kra¢a (maksimalno 2,5 m).
Dodatni ventil za brzo ispustanje
zraka u ovom vodu nije dopusten.
Ako jedan ABS-relejni ventil aktivira

konstruirani za dodatno
(induktivno) opterecenje te mogu
prijevremeno prestati
funkcionirati

Prestanak funkcioniranja
osiguracga kocionih svjetala
dovodi do prestanka
funkcioniranja ABS-a.

i specifikaciju proizvoda
472 195 031 0 odn.
4721950410

Provesti mjerenje vremena; ako je
vrijeme reagiranja i Sirenja £ 0,35
sek. na jednoj osovini, tada ABS-
relejni ventil spojiti kao Add-on-sklop
(vidi specifikaciju proizvoda).

dva koc€iona cilindra, oba radna
prikljucka (2) trebaju se koristiti s
jednako dugim vodovima (vidi sliku
1) do kocionih cilindara. Nazivni
promijer trebalo bi odabrati izmedu 9
mmi 11 mm.

Vodovi zalihe do ABS-relejnih ventila
(prikljuc¢ak 1) trebali bi imati Sto vedi
nazivni promjer (NW > 9 mm).

Ukoliko jedan vod zalihe treba
napajati dva ABS-relejna ventila,
napraviti jednake duzine vodova,
jednake nazivne promjere kao i
jednake uvjete protjecanja (odlazni
ogranci na T-komadu jednaki).

Upravljacki vodovi do ABS-relejnih
ventila (prikljucak 4) trebali bi imati
NW > 6 mm s po mogucnosti
jednakim uvjetima u dovodu.

Ukoliko se kod malih ko€ionih
cilindara, odn. kod malog volumena
punjenja pojavi prekomjerno kocenje
(eventualno kratke pauze blokiranja
prilikom priko€ivanja), moze se
ispred upravljackog prikljucka 4
izvrsiti priguSivanje - npr. moze se
nazivni promijer cijevi/crijeva
kocionog tlaka smanijiti do NW 6
(npr. cijev 8x1).

4 WABCO



Opée napomene

VCS

Kod i tako ,brzih kocionih uredaja“
moguce je ABS-relejni ventil koristiti
bez relejnog djelovanja (Add - on -
sklop).

Ovdje se kocioni, odn. upravljacki
vod polaze od kocionog ventila
prikolice direktno na priklju¢ak 1 te
se u bajpasu sa Sto kra¢im vodom
(npr. T-komad direktno u priklju¢ku
1) spaja upravljacki priklju¢ak 4 ako
ispred nisu spojeni nikakvi ostali
kocioni uredaji. Ukoliko postoji ALB,
prilagodni ventil ili sli¢no, oni bi se
trebali postaviti u bajpasu (izmedu
priklju¢ka 1 i prikljucka 4 ABS-
relejnog ventila).

To je moguée samo ako bez relejne
funkcije postoji dobro vremensko
ponasanje, npr. na prednjim
osovinama prikolica s rudom gdje
postoje strmi gradijenti tlaka zbog
kratkih vodova.

(vidi koCionu shemu 841 600 452 0).

Prilikom naknadnih opremanja paziti
na sljedece: Ukoliko je u normalni
kocCioni uredaj ugraden jedan relejni
ventil (npr. na straznjim osovinama),
to moze otpasti u slu€aju ugradnje
ABS-relejnih ventila, to znaci da
regulacijski vod i vod zalihe moze

voditi direktno do ABS-relejnih
ventila.

Prilikom ugradnje sistema 4S/2M
kod 3-osovinskih poluprikolica
teglja¢a (tri koc€iona cilindra jedne
strane poluprikolice tegljaca regulira
jedan ABS-relejni ventil) najprije bi
se trebao bez ugradnje ABS-relejnih
ventila utvrditi redoslijed blokiranja
osovina te se dva kociona cilindra
osovina koja su prva sklona
blokiranju priklju€uju skupa na jedan
radni prikljuCak 2 ABS-relejnog
ventila. Pri tome bi ugradnju trebalo
izvrsiti simetri€no s istim presjecima i
duzinama voda od T-komada.

Pomocu gore navedenog opisa
trebalo bi biti moguée provesti
korektnu instalaciju ABS-relejnog
ventila te time postiéi besprijekornu
ABS-funkciju.

Ukoliko bi se problemi i nadalje
javljali (npr. specijalna vozila),
molimo Vas da odmah stupite u
kontakt s tvrtkom WABCO
Hannover, PM 4/5, tel. (+ + 511)9 22
1941 ili 1181.

WABCO >
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VCS

Prijedlozi za sistem

WABCO !




VCS | 1-osovinska prikljuéna vozila

1-osovinska prikolica s E Smijer voznje
centralnom osovinom 0 4

(< 3,5 to dop. ukupne mase) f
)
5
WABCO - prijedlog: Sistem: 2 Senzora / 1 Modulator =
28 /1M Princip regulacije: MAR
N
4
A 2
Napomena:
— MAR bi trebalo primijeniti samo
onda kad je osovinsko ]

4
optereéenje malo u odnosu na A
ukupnu masu kompozicije. —
(prikolica < 3,5 to) e

— Ne preporucuje se kod
1-osovinskih poluprikolica

tegljaca
1-osovinska poluprikolica
tegljaca i |
[ )
WABCO - prijedlog: Sistem: 2 Senzora / 2 Modulatora
28/2M Princip regulacije: IR
Alternativa:

Nema je jer 2S/1M na p-split
uvjetima kolnika za posljedicu ima
produZenje puta ko¢enja

IR = individualna regulacija

INSR = indirektna strani¢na regulacija
MAR = modificirana regulacija osovine
MSR = modificirana strani¢na regulacija
DAR = dijagonalna regulacija osovine

8 WABCO



2-osovinska priklju¢na vozila

VCS

2- osovinska prikolica

4S | 3M

WABCO - prijedlog:

2-osovinska prikolica s
centralnom osovinom

WABCO - prijedlog:

4S | 2M

ALTERNATIVA:
2S/2M

ioi ioi

Sistem:
4 Senzora / 3 Modulatora

Princip regulacije: MAR / IR

ili
Princip regulacije: IR/ MAR
Napomena:

— Alternativa ako kvaliteta nije
dovoljna.

E—
0’0

Sistem:
4 Senzora / 2 Modulatora

Princip regulacije: MSR

Sistem:
2 Senzora / 2 Modulatora

Princip regulacije: IR/ INSR

Princip regulacije: DAR

Smijer voznje

— e

WABCO
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VCS

2-osovinska priklju¢na vozila

2-osovinska poluprikolica
tegljaca: Normalne osovine

WABCO - prijedlog:
4S | 2M

ALTERNATIVA:
2S/2M

2-osovinska poluprikolica
tegljaca s normalnom
osovinom i podiznom
osovinom

WABCO - prijedlog:
4S | 2M

ALTERNATIVA:
2S/2M

T o

Sistem:
4 Senzora / 2 Modulatora

Princip regulacije: MSR

Sistem:
2 Senzora / 2 Modulatora

Princip regulacije: IR / INSR

Napomena:

— Postivati redoslijed blokiranja!
za odabir osovine kod koje senzori
vr§e provjeru

— kotaci kod kojih nema provjere
senzorima mogu blokirati!

— u slucaju prestanka funkcioniranja
senzora ili prestanka
funkcioniranja ABS relejnog ventila
ostaje samo neostecena strana
ABS regulirana.

| |
o r 'o'cz‘

Sistem:
4 Senzora / 2 Modulatora

Princip regulacije: MSR

Senzori e i f uvijek na podiznoj osovini

Sistem:
2 Senzora / 2 Modulatora

Princip regulacije: IR / INSR

Podizna osovina bez provjere
senzorima

Napomena:
— kotadi kod kojih nema provjere
senzorima mogu blokirati!

— u slucaju prestanka funkcioniranja
senzoraiili prestanka funkcioniranja
ABS relejnog ventila ostaje samo
neostecena strana ABS regulirana

Smijer voznje

C
d f
(.:’) 5 )
A 4
=]
k]
-
C ¢k
)
4
At sl
Cc e
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2-osovinska priklju¢na vozila

VCS

2-osovinska poluprikolica
tegljaca s normalnom
osovinom i podiznom
osovinom

ALTERNATIVA:
2S / 2M

2-osovinska poluprikolica
tegljaca s normalnom
osovinom i samoupravljivom
osovinom

WABCO - prijedlog:
4S | 3M

2-osovinska poluprikolica
tegljaca s normalnom osovinom
i prinudno upravljanom
straznjom pomoénom
osovinom

WABCO - prijedlog:
4S | 2M

ALTERNATIVA:
2S/2M

T Yo%

L

Sistem:
2 Senzora / 2 Modulatora

Princip regulacije: INSR /IR

Podizna osovina bez provjere
senzorima

r 0'0"
S

Sistem:
4 Senzora / 3 Modulatora

Princip regulacije: IR/ MAR
Napomena:

— Kod samoupravljivih osovina
ugraduje se MAR kako bi se pri
razli¢itim frikcionim vrijednostima
po stranama ( p-split ) izbjegli
pokreti samoupravljanja
(naginjanje).

— Prinudno upravljane osovine,
odn. agregati mogu biti tretirani
kao krute osovine.

T 'o'c'.w‘I

Sistem:
4 Senzora / 2 Modulatora

Princip regulacije: MSR

Sistem:
2 Senzora / 2 Modulatora

Princip regulacije: INSR /IR
Napomena:

— Kotaci kod kojih nema provjere
senzorima mogu blokirati!

Smijer voznje

e
d
(N
4 r
L]
B ¢
C %
$ ] —2
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VCS | 3-osovinska prikljuéna vozila

3- osovinska prikolica 0 '

Smijer voznje

s hormalnom osovinom — N
ili s podiznom osovinom o (E)O f d
— ( ) G )
4 47
. =L ]
WABCO - prijedlog: B /1
4S [ 3M ol 2
2 1,
A C 4 2
; 4 ] ;
— =
C—) ( ) ( )
e c
Sistem:
4 Senzora / 3 Modulatora
Princip regulacije: MAR /INSR / IR
ili
MAR /IR /INSR
| ]
— Y Tavay
(o) 0’0
(L)
f d
C—) G ) ( )
4 47
Sl &
B 2
iy 2 . 12
A C 4 2
y 4 ] i
) (= ) ( )
e c
ovisno o redoslijedu blokiranja
obje straznje osovine.
Napomena:
— Kotaci kod kojih nema provjere
senzorima mogu blokirati!
— U sluéaju podiznih osovina,
provjeru senzorom uvijek vrsiti na
nepodignutoj osovini.
12 WABCO



3-osovinska priklju¢na vozila | VCS

3-osovinska poluprikolica Smijer voznje

tegljaca -
s normalnom osovinom I "o%"%" d ;
- ) ( e—
Sistem: 41 =¥ —
WABCO - prijedlog: 4 Senzora / 3 Modulatora B +
4S/3M Princip regulacije: IR/ INSR / MAR iz fg]l 2
C 4 2 A
4 4 E
c ) ( ) & )
c e
Sistem:
ALTERNATIVA: 4 Senzora / 2 Modulatora
4S/2M Princip regulacije: MSR/INSR/ MSR
c e
Sistem: d
ALTERNATIVA: 2 Senzora / 2 Modulatora
2S/2m Princip regulacije: INSR / IR/ INSR
Napomena:

— Kotaci kod kojih nema provjere
senzorima mogu blokirati!

— Daljnji prijedlozi za provjeru
senzorima navedeni su u Test
Report for Trailers, Wabco-
publikacija 815 000 314 3.

WABCO 13



VCS

3-osovinska prikljuéna vozila

3-osovinska poluprikolica
teglja¢a s normalnom
osovinom i samoupravljivom
osovinom (S)

WABCO - prijedlog:
4S | 3M

s podiznom osovinom (L) i

samoupravljivom osovinom (S)

ALTERNATIVA:
2S/2M

=T 700"

S

Sistem:

4 Senzora / 3 Modulatora

Princip regulacije: IR/ INSR / MAR

W

L

Princip regulacije: INSR /IR / MAR

Napomena:

— Senzori e/ fuvijek na
samoupravljivoj osovini
(upravljana adhezijom).
Prinudno upravljanu straznju
pomoénu osovinu, odn. agregate
treba tretirati kao pojedinaéne
osovine.

Sistem:
2 Senzora / 2 Modulatora

Princip regulacije: INSR /IR /INSR
Napomena:

— Ne MAR regulirane
samoupravljive osovine mogu se
isprijeciti na p-split.

— Kotadi kod kojih nema provjere
senzorima mogu blokirati!

— Daljnji prijedlozi za provjeru
senzorima navedeni su u Test
Report for Trailers, Wabco-
publikacija 815 000 314 3.

Smijer voznje

d f
= ) ( ) C—x=)
47 A
B: 2
12 o,
. 4
2 2
C4 2 A
4]
=" 5
( ) ( ) ( )
(o] e
d f
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3-osovinska prikljuéna vozila

VCS

3-osovinska poluprikolica
tegljaéa s podiznim osovinama = '
I 70%%"
L

i normalnom osovinom

Sistem:

WABCO - prijedlog: 4 Senzora / 3 Modulatora

4S / 3M Princip regulacije: MAR / INSR / IR
Napomena:

— Senzori podizne osovine na e/ fi
druga podizna osovina
pneumatski prikvaceni. Osovine
koje se ne podiZu uvijek nac/d.

Sistem:

ALTERNATIVA: 4 Senzora / 2 Modulatora
4S/2M Princip regulacije: INSR/MSR/MSR

Smijer voznje

WABCO
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VCS

Komponente
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VCS | Komponente

1. Elektronika 446 108...0

WABCO - kat. br. ‘ moguci sistemi Znacajke Napomene
lzvedba A
Kompaktna Kompaktna posebna
é?:ﬁ'&':% {:gilpalgg elektronika 4S/3M | 4S/2M | 2S/2M | ISO | 24N | RV | MRV | ISS | RET| C3

400 500 0300 - 446 108 030 0 X X X | -1X - X | -|X 3 MOD

- - 446 108 0310 X X X - X X X - X VCS-plus
400 500 037 0 - - X X X X X - X - X 3 MOD
400 500 038 0 - - X X X X X - X - X 3 MOD
lzvedba B
400 500 032 0 - 446 108 032 0 X | x| x| =[x x| = x| x| 2D
400 500 034 0 - - X | X [ x| x [ x| = | x| - | x [saseemsom
400 500 035 0400 500 063 0446 108 035 0 X X X X X - X - X 2 MOD
400 500 036 0|400 500 064 0 - X X X - X - X - X 2 MOD
400 500 0500 - 446 108 050 0 X X X - X X X - X 12 V-ECU
lzvedba C
400 500 040 0|400 500 066 0446 108 0400| - X X | - |X - - | -1 X

- - 446 108 041 0| - X X - X X - - X VCS-plus
400 500 042 0 - - - X X - X - - - X
400 500 045 0400 500 067 0|446 108 0450| - X X X X - - - X
400 500 046 0 - - - X X X X - - - X

Objasnjenja:
—48/3M, 4S/2M, 2S/2M: sistem mogu¢ s odgovaraju¢im ECU-om, sa sivom pozadinom pokazuje se isporu¢eno stanje, 2S/1M je
uvijek moguce

—IS0O: napajanje prema ISO 7638; kod Cistog ISO-napajanja izlaz napona za dijagnosticki kontroler
na dijagnosti¢kom utikacu
— 24N: napajanje s 24N dodatno (mjeSovito napajanje)
-RV: aktiviranje samo za ABS-relejni ventil
- MRV: aktiviranje za magnetni regulacijski ventil (ABS-relejni ventil mogu¢)
— RET: moguce aktiviranje jednog retardera
-C3 izlaz za signal brzine na dijagnosti¢kom utikacu
- 1SS integrirani, o brzini ovisni prekida¢ (Integrated Speed Switch)
-2MOD 3. modulator i kabel magneta kod kompaktne jedinice ne spadaju u opseg isporuke
-3 MOD 3. modulator i kabel magneta spadaju kod kompaktne jedinice u opseg isporuke
sa spreznjacima s 3 spreznjaka M 8 na ABS-relejnom ventilu za pri¢vr§éenje
[t (= =B Fﬂ?—
LRI LI -
E D ED:[ Y E o TB:[E E . Om:[TE
e— \ & _‘:I'I A =‘:|" T
I | nije u “
opsegu
isporuke
lzvedba: A lzvedba: B lzvedba: C
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Komponente

VCs 2

2. ABS-ventili

2.1 Relejni ventil
47219503.0

2.2 Dvostruki ABS-relejni ventil 2.3 Magnetni regulacijski ventil
4721950410

Relejni ventil:

Kataloski broj

Upravljacki
prikljucak

koristen

472195 ...0

Napomene

4721950310

472 195033 0

472 195034 0
4721950410
472 195044 0

1 x M16x1,5
1 x 3/8“-18 NPTF

1 x M16x1,5
1 x M16x1,5
1 x M16x1,5

Ulaz / izlaz

3 x M22x1,5 24
2 x 3/4“- 14 NPTF 12
4 x 3/8"-18 NPTF

3 x M22x1,5 12

7 x M22x1,5 24

7 x M22x1,5 12

Standard
USA / Austr.

12 V Europa
Boxer-ventil

Boxer-ventil

Bajuneta DIN 72585-A1-3.1-Sn/K1

Bajuneta DIN 72585-A1-3.1-Sn/K1
Upravljacki tlak 4 psi vise

Bajuneta DIN 72585-A1-3.1-Sn/K1
Bajuneta DIN 72585-A1-3.1-Sn/K1
Bajuneta DIN 72585-A1-3.1-Sn/K1

Magnetni regulacijski ventil:

Kataloski broj

Ulazni / izlazni
priklju¢ak

Napomene

472 195016 0
472195018 0
4721950190
472 195 052 0
472 195 066 0

M22 x 1,5 Voss
M22 x 1,5
M22 x 1,5 Parker
1/2*-14 NPTF
M22 x 1,5

24  Bajuneta DIN 72585-A1-3.1-Sn/K1
24  Bajuneta DIN 72585-A1-3.1-Sn/K1
24  Bajuneta DIN 72585-A1-3.1-Sn/K1
12  Bajuneta DIN 72585-A1-3.1-Sn/K1
12  Bajuneta DIN 72585-A1-3.1-Sn/K1
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VCS | Komponente

S uti€énicom za poluprikolicu S utikaCem za prikolicu s rudom

tegljac¢a

3. 1SO-napojni kabel

Kataloski broj

Duzina [mm]

Kataloski broj

Duzina [mm]

EI'."””” — 4491120350 3500 449 212 060 0 6000
) e 449112 047 0 4700 449 212 080 0 8000
—t 449 112 060 0 6000 449 212 090 0 9000
449 112 080 0 8000 449 212100 0 10000
‘EI'.H””” = 449 112 090 0 9000 449 212120 0 12000
g ) 4491121000 10000 449 2121400 14000
4491121200 12000
4491121300 13000
449 1121400 14000

4. Kabel magnetnog

ventila Katalo$ki broj Duzina [mm] Katalogki broj Duzina [mm)]
449 411 0050 500 449 411 060 0 6000
- 449 411 020 0 2000 449 411 080 0 8000
5 449 4110300 3000 449 411 100 0 10000
£ 449 411 040 0 4000 449 411 1400 14000
449 411 050 0 5000

4.1 Kabel magnetnog
ventila za dvostruki

Kataloski broj

Duzina [mm]

Kataloski broj

Duzina [mm]

relejni ventil 449 444 022 0 400 / 400 4494441900 4000/ 4000
449 4440640 1350/ 1350 4494442510 4500 /6000
| 449 4441060 2000 / 2000 4494442530 6000 /6000
i ““‘\‘% _ 449 4441690 3500 /3500 449 4442740 7000/ 7000
449 4441870 2500 / 4000 449 4443160 10000/ 10000
449 4441880 3000 / 4000

4.2 Kabel magnetnog
ventila za
3. Modulator/retarder

L1

- ﬁ;ﬁ

Kataloski broj
449 454 295 0

Duzina [mm)]
8000 / 8000

Kataloski broj

Duzina [mm]

Kataloski broj

Duzina [mm)]

Kataloski broj

Duzina [mm]

449 402 030 0 3000 449 402 100 0 10000
449 402 060 0 6000 449 402 120 0 12000
20 | 449 402 070 0 7000
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4.3 Dijagnosticki kabel

Kataloski broj Duzina [mm] Kataloski broj Duzina [mm]

449 612 010 0 1000 449 612 060 0 6000
g 449 612 030 0 3000 449 612 120 0 12000
449 612 050 0 5000
5. Produzni kabel
senzora Kataloski broj Duzina [mm] Kataloski broj Duzina [mm]
449 712 008 0 760 449 712 064 0 6350
H 449712 018 0 1780 449 712 070 0 7000
===t 449 712 023 0 2300 449 712 080 0 8000
- 449 712 030 0 3000 449 712 090 0 9000
449 712 035 0 3500 449 712 100 0 10000
449 712 038 0 3810 449 712 120 0 12000
449 712 040 0 4000 449712 130 0 13000
449 712 051 0 5080 449 712 150 0 15000
449 712 060 0 6000 449 712 200 0 20000
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